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El inversor de la serie PRO5 es un inversor vectorial de corriente de alto rendimiento y propdsito general que
adopta el disefio familiar de IEG Electric y ha ganado el Premio Aleman IF de Disefio de Producto 2025.

El PROS tiene las ventajas de ser agil y facil de usar, contar con una configuracion rica, rendimiento superior,
fuerte escalabilidad, seguridad y confiabilidad. Ademas, esta equipado con el protocolo de comunicacién
exclusivo “DHI-LINK” de IEG Electric, que permite lograr una interconexién rapida y estable y la transicién de
unidades individuales a multiples unidades.

Se utiliza principalmente para controlar y regular la velocidad y el par de motores asincronos trifasicos de CA,
y puede emplearse para accionar diversos equipos de produccion automatizada en industrias como petréleo,
quimica, mineria, elevacion, maquinas herramienta, cables, hidraulica, carpinteria, textil, embalaje, etc.

Traccion inteligente integral

El convertidor de frecuencia PRO5 adopta una arquitectura de control CPU principal + co-CPU + co-CPLD,
admite muestreo digital de corriente Sigma Delta y puede lograr el bucle de procesamiento mas rapido
de 250 kHz.

Admite multiples decodificaciones de encoder y soporta control de bucle de posicion, velocidad y par, lo
que permite la transicion de control de maquina individual a control de multiples maquinas.

, Vector en lazo abierto Vector en lazo abierto
Motor asincrono V/F para motor asincrono para motor sincrono
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Agil y facil de usar

El disefio familiar de IEG Electric presenta un tamafio mas compacto, disefio de ventilador enchufable,
soporte para instalacién montada en pared y semiempotrada, placa de proteccién de cableado tipo peine
para facilitar el cableado.

Cuenta con 4 métodos para descargar y cargar parametros por lotes, ademas del nuevo protocolo de
comunicacion DHI-LINK y software de gestion.

Varios dispositivos interconectados pueden Configuracion simultanea de pardmetros para Mediante una computadora se pueden
completarse sin necesidad de una multiples inversores mediante un solo teclado.  configurar mdltiples pardmetros al mismo
computadora superior, incluso en procesos tiempo, monitorear varios PROS, supervisar
complejos como maestro-esclavo, formas de onda de enlace multieje y
correccion y control de caida. actualizar el firmware simultaneamente.
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Configuracion rica

Se pueden seleccionar tres tipos de teclados locales y tres tipos de teclados externos para la
configuracién, admitiendo pantalla de doble teclado y diversas tarjetas de expansién.

Admite doble comunicacion y doble encoder, logrando control de lazo completamente cerrado del
sistema.

Los modelos de 15 kW o inferiores también pueden operar sin impacto en la red eléctrica.

Seguro y confiable

Actualizacion integral del disefio de circuitos de hardware, optimizacion del disefio térmico, mejora de la
proteccion EMC del circuito de la placa de control, mayor resistencia a interferencias y operacién mas
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Placas de identificacion y reglas de nomenclatura

IEG

Driveline | Pro5

Modelo: PRO5GOR4POR75T4B

Input: 380V 50/60Hz

Output: 380V 0~599Hz 1,6A 0,40kW
Hardware: 1.2.02  Software: 1.62
SN: PRO5GOR4POR75T4B000001

Variador
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Seleccion de producto

Ti Estructura Unidad Reactor
ipo externa Capacidad Corriente | Corriente Motor Capacidad Corriente | Corriente Motor | de frenado DC
de potencia | de entrada | de salida | adaptado | de potencia | de entrada | de salida ] adaptado
2 2.2 1.6 0.4 2.8 4.4 3

PRO5GOR4POR75T4B 0.75
PRO5GOR75P1R1T4B 2.8 4.4 3 0.75 4.1 5 3.5 1.1
PRO5GTR1P1R5T4B . 4.1 5 3.5 1.1 5 6 4.5 1.5
PRO5G1R5P2R2T4B Sizet 5 6 4.5 1.5 6.7 6.8 6 2.2
PRO5G2R2P3R0T4B 6.7 6.8 6 2.2 9.5 9 7.5 3
PRO5G3ROP4ROT4B 9.5 9 7.5 3 12 1 9.5 4  Cofguacion
PRO5G4ROP5R5T4B . 12 1 9.5 4 17.5 15.5 13 5.5
PROSGSRSPTRSTIB. o 17.5 15 13 55 228 205 17 15
PRO5G7R5P011T4B . 22.8 20.5 17 7.5 33.4 26 25 11
osePisTe o0 334 %6 25 11 42.8 35 32 15
PRO5G15P18R5T4B Size 4 42.8 35 32 15 33 38.5 37 18
PRO5G18R5P22T4(B)L . 33 38.5 37 18.5 39 46.5 45 22
PRO5G22P30T4(B)L Size 3 39 46.5 45 22 52 62 60 30 . S
PROSGIOPITTA(B)L 52 62 60 30 63 76 75 37 oreonel " estingar
PRO5G37P45T4(B)L Size 6 63 76 75 37 79 92 90 45

Nota: Los paréntesis en el modelo indican accesorios opcionales.

Especificaciones técnicas

Tipo de motores accionables Motor de induccion asincrono (IM). Motor sincrono de iman permanente (PMSM)

Modo de control Control vectorial en lazo abierto (SVC). Control vectorial en lazo cerrado (FVC)

Supresion de sobretension, supresion de sobrecorriente, funcionamiento durante pérdida momentanea de
energia, supresion de oscilaciones, aumento de par, compensacién de deslizamiento, mdltiples curvas V/F,
separacion V/F, frenado DC, PWM aleatorio, desaceleracion rapida por sobreexcitacion, control de caida (droop),
autoajuste de parametros, seguimiento de velocidad, etc.

Matol ‘a,7|Fncrono Funciones soportadas

Control maestro-esclavo, supresion de sobretension, control de par, funcionamiento durante
pérdida momentanea de energia, autoajuste de pardmetros, etc.

Funciones soportadas
Encoders compatibles Encoder de comunicacion. Encoder ABZ (diferencial, colector, push-pull). Encoder resolver
Par de arranque 0Hz/180% (FVC)
Motor .?\7}'5'°’°“° Respuesta escalén de par Respuesta de par dentro de 2 ms
Precision de regulacién de velocidad 0.02%
Fluctuacién de velocidad 0.05%
Precision de control de par Precisién de control de par: 2%

Relacién de debilitamiento de campo 5x debilitamiento de campo

Control maestro-esclavo, supresion de sobretension, frenado DC, control de par,

Funciones soportadas funcionamiento durante pérdida momenténea de energia, autoajuste de pardmetros, seguimiento de velocidad, etc.

Rango de regulacién de velocidad 1:250 (SVC)
Par de arranque 0.25Hz / 150% (SVC)
Motor asincrono
sve Respuesta escalén de par Respuesta de par dentro de 2 ms
Precision de control de par +3% a frecuencias superiores a 5 Hz

Precision de regulacién de velocidad 0.05%

Relacion de debilitamiento de campo 5x debilitamiento de campo
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Especificaciones técnicas

Funciones soportadas

Encoders compatibles
Par de arranque

Respuesta escalon de par

Motor asincrono
FVC

Precision de regulacion de velocidad
Fluctuacién de velocidad

Precision de control de par
Funciones so

Rango de regulacion de velocidad
Motor asincrono Par de arranque
svC

Respuesta escalon de par

Precision de control de par

Precision de regulacion de velocidad

Funciones basicas

Canal de comando

Resolucion de frecuencia de entrada

Canal de referencia
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Control maestro-esclavo, supresion de sobretension, control de par, funcionamiento
durante pérdida momenténea de energia, autoajuste de parametros, etc.

Encoder de comunicacién. Encoder ABZ (diferencial, colector, push-pull). Encoder resolver
0Hz/180% (FVC)
Respuesta escaldn de par dentro de 2 ms
0.02% (motor y encoder sin defectos)
0.05% (motor y encoder sin defectos)
Precision de control de par: 2%

Control maestro-esclavg, supresion dg sobretension, frena’do DC, control de par, funcionamiento
durante pérdida momentanea de energia, autoajuste de parametros, seguimiento de velocidad, etc.

1:100 (SVC)
0.5Hz / 150% (SVC)
2ms
+3% a frecuencias superiores a 5 Hz

0.05%

Controla operaciones de arranque/parada del motor, incluyendo DI/DO, DI/DO virtual y tarjeta de expansion

externa DI/DO. Admite cambio entre 4 conjuntos de pardmetros de motor/control y permite
programacion libre para configurar comandos de arranque/parada.

Resolucién de ajuste: 0,01 Hz
Ajuste de simulacién: frecuencia maxima x 0,1 %

Curva de aceleracién/desaceleracién; conmutacién dindmica entre mdltiples grupos de tiempos

de aceleracion/desaceleracion; curva S de aceleracién/desaceleracion; referencia PID externa; entrada analdgica Al
(2 canales, compatible con +10 V'y 0-20 mA); referencia de velocidad y par mediante comunicacion; referencia
por pulso (HDI1§; valores multietapa; etc. Soporta programacion libre y ajuste de velocidad / referencia de par.

Referencia de velocidad / par

Soporta 7 modos de comunicacion:

it 3 Gl Modbus (Modbus-RTU, Modbus-TCP), Profibus-DP, CAN, CANopen, Profinet, EtherCAT, 4G-LTE.

Soportajimitacién dp par, Iimitaciép de potencia, limitacion de corriente,
limitacion de par maximo, limitacion de velocidad y salto de frecuencia.

Configuracion libre de modo reposo (sleep), de la referencia y de la fuente de realimentacién;
conmutacién de parametros PID de dos etapas; deteccion de pérdida de realimentacion;
configuracion libre de limitacion de salida; configuracion libre de inicializacion.

Control de proceso

Protecciones del variador y del motor, incluyendo sobretensién, sobrecorriente, sobrecarga,
sobretemperatura del motor (PT100, PT1000, KTY84-130), proteccion por pérdida de carga, reinicio automatico
por falla y reinicio automatico del sistema, etc..

Proteccion

Funciones personalizadas

Permite programacion libre. Soporta conversion de bits de palabra, conversion de palabra simple/doble, Iégica
(AND, NOR, XOR), operaciones aritméticas (suma, resta, multiplicacion y division en punto fijo y flotante,
valor absoluto, comparacion numérica), selector, filtrado libre, retardo légico de activacion/desactivacion,
curva multipunto, valor constante.

Programacion libre

Deteccion del inversor y del motor. Admite deteccion de:
Conexion directa del IGBT | Cortocircuito a tierra | Autodeteccion de pérdida de fase
Autodeteccion de encoder | Autodeteccion de cortocircuito entre fases

Autodiagnéstico

El software DIx.DriveStudio permite cargar/descargar pardmetros y funcién de osciloscopio del inversor.
Admite depuracién remota y diagnéstico de fallas mediante el software.
Permite monitorear el estado interno del producto mediante osciloscopio.

Software de fondo
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Funcionamiento

Instruccién de funci ient Proporcionada por panel de operacién, terminal de control o puerto de comunicacion
HSHECCIONEE TNSIONSIENTe serie (segtin el modo seleccionado).

Instruccion de f : 14 modos de referencia de frecuencia:

HSHHCCIONGE HECHSHEIa Referencia por panel | Voltaje analégico | Corriente analégica | Pulso | Puerto serie (segdin modo)

Referencia de frecuencia auxiliar 114 referencias auxiliares de frecuencia, que permiten ajuste fino y combinacién flexible.

Estandar:
4 terminales DI | 2 terminales HDI | 2 terminales Al
Terminales de entrada Al1/AI2 admiten:
Entrada de voltaje 0-10V | Entrada de corriente 0-20mA
Al2 también admite entrada de temperatura (conmutable mediante interruptor DIP).

Estandar:
2 terminales AO, con salida 0-20mA o 0-10V
2 terminales de salida por relé
1 HDO (puede configurarse como salida de pulso de alta velocidad o salida DO comun).

Terminales de salida

Pantalla y operacion del teclado

o Permite mostrar y modificar parametros, asi como visualizar el estado del inversor (rotacion
EantaliaelpaneREDICe e mcion directa/inversa/parada, control por panel/terminal/comunicacion, control de velocidad/par, estado STO, etc.).
Pantalla del panel externo LCD y LED Partes opcionales. Permiten visualizar indicaciones en chino / inglés / ruso y modificar pardmetros.
Copia de parametros Permite carga y descarga rdpida de pardmetros mediante panel LCD opcional.

o : Permite bloquear parcialmente los botones y definir el alcance de accion de algunos botones para
Bloqueo de botones y seleccion de funciones evitar operaciones incorrectas.

Ambiente

: L Interior, libre de luz solar directa, polvo, gas corrosivo, gas inflamable, niebla de aceite, vapor de agua,
Escenario de aplicacion goteo de agua o sal, etc.

Sin reduccion de potencia por debajo de 1000 m.
Reduccién del 1% por cada 100 m por encima de 1000 m.
Altitud méxima de servicio 3000 m. Contactar al fabricante si supera 3000 m.
Nota: La altitud mdxima para inversores SIZET es 2000 m.

-10°C ~ +50°C
Temperatura ambiente Uso con reduccion de potencia entre 40°C y 50°C.
Reduccién del 1.5% por cada 1°C adicional.

Menoral35% HR' =i condenseeion
Menere 2 m/s (069)
-Zooc i +65°C
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Opciones de expansion de control

Nombe | Modeb | | Desopoion
7

Teclado externo LCD

Teclado externo de operacion Teclado externo LED (sin botones) /
Teclado externo LED (con botones) 7
HEEPG1 Entrada diferencial ABZ
HEEPG1D Entrada diferencial ABZ, con salida de division de frecuencia
HEEPG2 Entrada diferencial ABZ/UVW
HEEPG3-1 Serie Pro5 Entrada de colector abierto (max. 100 kHz)
HEEPG3-2 completa Entrada de colector abierto (max. 200 kHz)
Tarjeta de expansion de encoder Encoder rotativo
HEEPG3D
Encoder rotativo con salida de division de ia (modelos 5.5 kW o
HEEPG4 Tarjeta de encoder de valor absoluto RS485
HEEPGA4D Tarjeta de encoder de valor absoluto RS485 con salida de division de frecuencia
HEEPG5 C ible con entradas dif i p pull, con salida de divisién de frecuencia por colector
HEEPG5D C ible con entradas dif i ‘push-pull, con salida de divisién de frecuencia diferencial
Serie Pro5
Tarjeta de expansién 1/0 HEEIO5_2 (Ap::a:':::: g entradas digtales (D) + 1 entrada analdgica (A1) + 1 salida digital 0) + 1 salida de relé + CAN + RS485
¥ superiores)
Tarjeta de expansion 1/0 HEEI02 (aplicable a modelos de 15 kW o superiores)
Tarjeta de expansién 1/0 HEEIO3_1 3vias DI
Tarjeta de expansién 1/0 HEEIO3_2 3vias DI +1 via relé + RS485
Tarjeta de expansion I/0 HEEIO4 3 3vias DI +1 via DO + 1 viarelé
Tarjeta de expansién 1/0 HEEIO5_1 4vias DI +2 vias DO +RS485
Tarjeta de expansion Tarjeta de expansion 1/0 HEEIO5_2 1 via Al (admite entrada de voltaje diferencial y entrada de resistencia para ion de
de funciones
Tarjeta de comunicacion CANopen HEECAN 1 via Al (admite entrada DC de -10V a 10V)
Tarjeta de comunicaciéon PROFIBUS HEECAN OPEN CAN
Tarjeta de comunicacion PROFINET HEEDP CANopen
Tarjeta de comunicacion EtherCAT HEEPN e PROFIBUS
Tarjeta de comunicacion 4G HEEECAT PROFINET
Tarjeta de comunicacién TCP HEETCP EtherCAT
Tarjeta de comunicacion CAN HEE4G Protocolo esclavo MODBUS-TCP
Tarjeta de comunicacién RS485 HEE485 46
Cable correspondiente de la / Para conectar el cable DP9 de doble conector macho de la tarjeta

tarjeta de expansion DP HEEDP con la estacién maestra PROFIBUS

Cable de red correspondiente de la tarjeta

(Gt CaTEE de expansion PROFINET, EtherCAT y TCP

7 Cable de red conectado directamente, categoria CAT5e o superior

Antena correspondiente de

N c / Conjunto de antena 4G
la tarjeta de expansion 4G onjunto de antena

Seleccion de componentes de frenado

Par de frenado 125% (10% ED, méximo 10 segundos) Resistencia
Modelo del inversor Modelo del inversor minima del resistor
Resistencia del resistor de frenado (2) | Potencia del resistor de frenado (W) de frenado ()

PROS5GOR4POR75T4B Integrado 1450 80 100
PROSGOR75P1R1T4B Integrado 800 140 100
PROSG1R1P1R5T4B Integrado 500 220 100
PRO5G1R5P2R2T4B Integrado 380 300 100
PRO5G2R2P3R0T4B Integrado 260 440 65
PROS5G3ROP4R0T4B Integrado 190 600 65
PROS5G4ROP5R5T4B Integrado 150 740 35
PROSG5R5P7R5T4B Integrado 100 1100 35
PRO5G7R5P011T4B Integrado 75 1500 35
PRO5G11P15T4B Integrado 50 2200 25
PRO5G15P18R5T4B Integrado 38 3000 25
PRO5G18R5P22T4(B)L Integrado opcional. Externo CDI-BR-50 30 4000 25
PRO5G22P30T4(B)L Integrado opcional. Externo CDI-BR-50 30 4000 25
PRO5G30P37T4(B)L Integrado opcional. Externo CDI-BR-50 20 6000 20
PRO5G37P45T4(B)L Integrado opcional. Externo CDI-BR-100 16 9000 15
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Diagrama de cableado eléctrico

Resistor de frenado
Interruptor ; |—:}—‘
automatico Contactor Fusible
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Ll ——o MV — 3 R up >
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[ 1 |
il ' |
13— sV V— t— 1 e T W& |
&€ < o
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[ 3 q il il D |
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[ [ teclado externo
N xsz:(
DI1-DI4 entrada o ! ! /1 |
de pulso comiin o —1 5 4
o 5 z:{
—~ ; 3 Di4 3 B :
! |
bl p ’( AO1
- [ ALy 1) = D—~0aVL Salida analégica 1:
— —J 4 0~10V/ 0~20mA
HDI1-HDI2 entrada | ! — F GND (seleccion mediante
de pulso de alta velocidad i ! |HDI2 SSZI( interruptor DIP)
0 o I |
\ 1
i uov
— CoM
\ |
Salida analdgica 2:
®— Barra de cobre de puesta 83 s4 0~10V / 0~20mA
77 atierra, tamaiio reducido (seleccion mediante
interruptor DIP)
= +10V
i
!
|
1-5kQ AN [ Te| ST
|
| _
; pA2 | |SL_II—|y
I
|
l‘, — HDO R gualiudo se utiliza |I:omo salida de pulso
i e alta velocidad, la fi ia maxi
‘ V v V) GND }YT» alcanza 100 kHz. Cuando se utiliza como
\t _ 1 b slalids de ::ioltfector ahiPe;uI),ezté limitada por
Al2: 0-10V,-10V~+10V, 0~20 mA =3 el cédigo de funcién P2.1.1
Modo de voltaje por defecto. :— COM “Funcion del terminal HDO".
La impedancia de entrada 250Q o 500Q :
puede seleccionarse mediante interruptor JP6 :
DIP en modo de corriente. Puertode 7.T1B
Al mismo tiempo, el modo de deteccion de expansion PG Lo
temperatura del motor puede seleccionarse i ! T1C
mediante interruptor DIP. i ol e—®
Admite: PT100 - PT1000 - KTY-84-130 L.— TIA

Salida de relé:
ON 250VAC por encima de 10 mA y por debajo de 3 A

—1® RS485+ ® 30VDC por encima de 10 mA y por debajo de 3 A

—® RS485- OFF
s2
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Distribucion de terminales del circuito de control
[ -
I %\:I:D'_U
ON
U
000,
OFF
S2 S3 S4
485+| 10V | Al1 | DI1 | DI2 | DI3 | DI4 |HDI1|HDI2 T1A | T1B | T1C
HE NN . mimEmin
485- |GND | Al2 |AO1 |AO2 |HDO|COM| OP | 24V T2A | T2B | T2C

Dimensiones de apariencia e instalacion
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Dimensiones de apariencia e instalacion

\;_\v dx 4 D
_
< F—f—
©
H IEG H ©
. O
O m| .
e}
m| T
SIZE3-SIZE4
w
A dXx4 D
I ——
= IEG D
855
o
m I
D & ©]
7 < e ]
SIZES-SIZE6

Orificio de montaje (mm) Dimensiones generales (mm) Diametro del orificio de instalacion (mm)
Estructura /
119 119 205 130 160 25

Size 1

Size 2 119 119 205 130 170 25
Size 3 144 244 254 155 181.5 25.5
Size 4 182 275 285 192 181.5 25.5
Size 5 198 338 350 210 210 25.5
Size 6 240 395 410 260 248 o7
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Introduccion a la composicion del panel de operacion integrado

6

@ @

Q@

@TT@T ® OO
P@e® @

“ Nombre de la parte Descripcion

Muestra el estado de rotacion adelante/atras, local y remoto, jogging,

U indicadbrdelestado ajuste, alarma y falla, funcionamiento y parada.
Muestra la siguiente informacion:
2 B do o S b ety y et v
Numero de estacion, estado eléctrico y estado STO.
3 Area de visualizacion principal Muestra parametros de cédigos de funcion.
4 Area de visualizacion de unidades Muestra las unidades correspondientes de los cddigos de funcion.
5 Estado de operacién del drea de visualizacién auxiliar La operacién esta disponible cuando se ilumina.
6 Estado de operacién del area de visualizacién principal La operacién esta disponible cuando se ilumina.
7 Area de visualizacion del menu Muestra modo basico, modo usuario y modo de verificacion.
8 Tecla MODE Cambia el modo de visualizacion y cancela la modificacién de datos.
9 Perilla del teclado Ajusta la frecuencia, modifica datos y modifica cédigos de funcion.
10 Tecla JOG Tecla multifuncion (controlada por el cédigo de funcién P0.1.35).
1 Tecla RUN Para iniciar el equipo en modo de control local.
12 Tecla UP Incremento de frecuencia, incremento de datos, incremento de cédigo de funcion.
13 Tecla ENTER Lee y guarda los parametros configurados durante la configuracion de parametros.
14 Tecla LOC Tecla multifuncién (controlada por el cédigo de funcién P0.1.35).
15 Tecla 8TOP T e R T
16 Tecla de desplazamiento a la derecha Cambia los datos de visualizacion durante el monitoreo;

cambia la posicion de modificacion de datos al seleccionar y configurar parametros.
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Area de aplicacién
Cumple con mds del 95% de los escenarios de aplicacién industrial, como:

Petroleo, Industria quimica, Mineria, Elevacion, Maquinas herramienta, Carpinteria, Textil, Embalaje, HVAC,
Alimentos, etc.
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